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1. Guvenlik

Kurulum ve bakim guvenligi

Bu uyarilar, surtcl, motor kablosu ve motor Uzerinde ¢alisma yapan kisiler igindir.

Elektriksel guvenlik

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya olumlere
yol acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Surucinun bakimi sadece yetkili bir elektrik¢i tarafindan yapiimalidir!

Besleme gerilimi verildiginde surtcu, motor kablosu ve motor Uzerinde iglem
yapmayin. Besleme gerilimini kestikten sonra surticl, motor kablosu veya motor
Uzerinde islem yapmadan dnce ara devre kondansatorlerinin yukd bosaltmalari
icin 5 dakika bekleyin.

Sdrict U1, V1 ve W1 ile toprak hatti giris fazlari arasinda gerilim olmadigindan emin
olmak igin her zaman bir multimetreyle 6l¢im yapin (en az 1 Mohm empedans).

Surucu veya harici kontrol devrelerine enerji verilirken kontrol kablolari Gzerinde
islem yapmayin. Harici olarak saglanan kontrol devreleri, surticu besleme gerilimi
kesilmis olsa bile tehlikeli gerilim tagiyabilir.

Sdrucu Uzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.

Bir IT sistemine (topraklamasiz gug sistemi veya yuksek direng topraklamal

[30 ohm Uzerinde] gug¢ sistemi) surlcu takarken dahili EMC filtresinin baglantisini
kesin, aksi halde sistem, EMC filtre kondansatorleri yoluyla toprak potansiyeline
baglanir. Bu, tehlikeye veya surictide hasara neden olabilir. Bkz. sayfa 13. Not:
Dahili EMC filtresi sokuldugunde, strtictinin EMC uyumlu olmayacagini unutmayin.

Kdsede topraklamali TN sistemine surlcu takarken dahili EMC filtresinin
baglantisini kesin, aksi halde surlcu hasar gorecektir. Bkz. sayfa 13. Not: Dahili
EMC filtresi sokuldugunde, strdactinin EMC uyumlu olmayacagini unutmayin.

Sdrucuye bagh olan tim ELV (asir dusuk gerilim) devreleri esit potansiyele sahip
bir bolgede, yani, ayni anda erigilebilen tum iletken pargalarin aralarinda olusan
tehlikeli gerilimleri engellemek igin elektriksel olarak birbirlerine bagl olduklari bir
bolgede kullaniimalidir. Bu, uygun fabrika topraklamasi sayesinde gerceklesir.

Not:

Motor durmus olsa dahi, U1, V1, W1 and U2, V2, W2 gug devresi terminallerinde
tehlikeli duzeyde gerilim bulunur.

VAN
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Genel Guvenlik

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya élumlere
yol acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Surucu sahada tamir edilemez. Arizali bir cihazi onarma girisiminde bulunmayin;
degistirme igin fabrikaya veya yerel Yetkili Servis Merkezine basvurun.

Delme igleminin sonucunda meydana gelen tozun kurulum sirasinda surtcinun
icine kagmamasini saglayin. Surdcunun iginde bulunan ve elektrik agisindan
iletken olan toz hasara veya arizaya neden olabilir.

Yeterli sogutma saglayin.

Guvenli devreye alma ve calistirma

Bu uyarilar, ¢aligtirma iglemini planlayan, surucuyu galigtiran veya kullanan kigiler
icindir.

Genel Guvenlik

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya olumlere
yol acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Surlcuyu ayarlamadan ve hizmete almadan 6nce, motor ve tahrik edilen tum
ekipmanin surtcundn tim hiz araliklarinda galismaya uygun oldugundan emin
olun. Surlcu, motorun dogrudan elektrik hattina baglanmasiyla, saglanan hizlarin
altinda ve Ustunde galismasi i¢in ayarlanabilir.

Tehlikeli durumlarin meydana gelme ihtimali varsa, otomatik ariza resetleme
fonksiyonlarini etkinlestirmeyin. Etkinlestirildiklerinde, bu fonksiyonlar surtcuyu
resetler ve hatadan sonra ¢alismaya devam eder.

Motoru AC kontaktorl veya kesme cihaziyla kontrol etmeyin (kesme yontemleri);
bunun yerine kontrol panelindeki start ve stop tuglarini ve veya harici
komutlari kullanin (I/O veya fieldbus). DC kondansatorlerin izin verilen maksimum
sarj dongusu (gug vererek calistirma) dakika da ikidir ve maksimum toplam sarj
sayisi 15.000'dir.

Not:

Start komutu igin harici bir besleme secilirse ve ON konumundaysa, surucu 3
kablolu (darbe) start/stop i¢in konfigure edilmediyse, giris geriliminin kesilmesi
veya arizanin resetlenmesinden sonra derhal galisacaktir.

Kontrol konumu lokal olarak ayarlanmadiysa (ekranda LOC yazmiyorsa), kontrol
panelindeki stop tusu suricuyu durdurmaz. Cihazi kontrol panelinden durdurmak
icin, LOC/REM tusuna &) ve ardindan stop tusuna basin.
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2. Donanim aciklamalari

Gug baglantilar ve kontrol arabirimleri

Kontrol paneli

/
i 7/ (RJ-45)
—/
Ekran 16SCR
Analog girig 1 [ 26Al ES; AOQ7 Analog cikis
0...10V 3 GND mA GND 68 0...20 mA
Referans gerilimi — vl
+10V DC, maks. 10mA 40 +10V
Analog giris 2 [ 50A2
6
Yrd. gerilim cikis | 9 PROGRAMLANABILIR
+24VDC, maks. 200mA | ROLE
1
Role cikisi
12 250 VAC/30VvDC/6A
PROGRAMLANABILIR | 13 |
DIJITAL GIRISLER 7]
14 Dijital/frekans c¢ikisi,
15 PNP transistor tipi
DI5 ayrica bir frekans 30 V DC, maks. 100 mA
girisi olarak da kullanilabilir | 16 _
23 6
Modbus RTU | 2408 J701 (mm—y— MREL Cikis rOles]
(EIA-485) A m modui
25
264 GND_A ,
EMC&I EMC filtre topraklama
6 vidasi
FlashDrop —/—mm VAR Varistor topraklama vidasi
_ PE D
L1 =& 6—<|5_ | U1 U2 0
O My ~o V1 V2Q
L3N0  o—Q _ W1 W2 G0
3 fazligic  Giris EMC Cikis AC motor
kaynag, bobini filtresi bobini
200...480
VAC

Not: 1 fazli gig kaynagi igin, glc¢ baglantisini U1/L ve V1/N terminallerine yapin.
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Tip etiketi anahtan

Tip isareti, sUrucunun spesifikasyonlari ve konfigurasyonu hakkinda bilgiler icerir. Tip
isaretini, urun Uzerindeki tip etiketinde bulabilirsiniz. Soldaki ilk basamaklar temel
konfiglrasyonu belirtir; 6rnegin, ACS310-03E-09A7-4. Opsiyonel segimler bundan
sonra verilir ve + isaretleriyle ayrilir, 6rnegin, +J404. Tip isareti se¢imlerine dair
acgliklamalar agagida belirtilmistir.

ACS310- 03E 09A7- 4+J404+
ACS310 iiriin serileri [ T

1-fazli/3-fazli

01
03

1 fazli giris
3 fazh girig

Konfiguirasyon

E = EMC filtresi bagli, 50 Hz frekans
U = EMC filtresi bagh degil, 60 Hz frekans

Cikis akim degerleri
xxAy formatinda, xx tam sayi degerini, y ise kesirli bolumu belirtir;
ornegin 09A7, 9.7 A anlamina gelir.

Daha fazla bilgi igin, bkz. bdlim Degerler sayfa 35.

Girig gerilimi araligi

2 = 200...240 V AC
4 = 380...480 VAC
Secgenekler

J404 = ACS-CP-C temel kontrol paneli V)
J400 = ACS-CP-A geligmis kontrol paneli 1)

R700 = ingilizce ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000044201 [EN])
R701 = Almanca ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000048396 [DE])
R702 = italyanca ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000048398 [IT])
R707 = Fransizca ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000048400 [FR])
R708 = ispanyolca ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000048401 [ES])

1) ACS310, asagidaki panel revizyonlari ve panel yazilm surumlerine sahip panellerle
uyumludur. Panelinizin revizyon ve yazilim strimund égrenmek igin, bkz. Kontrol panelleri
bolimi, Gegerlilik baghgi, ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000044201 [ingilizce)).

Panel tiirii Tip kodu Panel revizyonu Panel yazihm
sirimu
Temel kontrol paneli ACS-CP-C M veya Uzeri 1.13 veya Uzeri
Geligmis kontrol paneli ACS-CP-A E veya Uzeri 2.04 veya Uzeri
Geligmis Kontrol Paneli (Asya) ACS-CP-D P veya Uzeri 2.04 veya Uzeri

Diger panellerden farkli olarak ACS-CP-D, ayri bir malzeme koduyla siparis edilir.
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3. Mekanik kurulum

Kurulum

Bu kilavuzdaki talimatlar, IP20 koruma derecesine sahip surtculer igin gegerlidir.
NEMA 1'le uyumluluk icin ¢ok dilli kurulum talimatlariyla (3AFE68642868,
3AFE68643147 veya 3AUA0000025916) birlikte saglanan MUL1-R1, MUL1-R3 veya
MUL1-R4 secenek kitini kullanin.

Suruciu kurulumu
Surlcuyu vidalarla veya bir DIN rayi Uzerine monte edin.

Sogutma igin strdctnun alt ve Ust kisminda 75 mm (3 in¢) bos alan bulunmalidir. Yan
taraflarda bos alan bulunmasi gerekmedigi igin yan yana monte edilebilirler.

Not: Delme isleminin sonucunda meydana gelen tozun kurulum sirasinda suricunun
icine kagmamasini saglayin.

Vidalar ile

1. Ornegin pakette bulunan montaj sablonu pargasini kullanarak deliklerin yerlerini
isaretleyin. Deliklerin yerleri, ACS310 Kullanim Kilavuzu'nda (3AUA0000044201
[ingilizce]) Boyut ¢izimleri blumindeki gizimlerde gosterilmektedir. Kullanilan
deliklerin sayisi ve yerleri suricunun nasil monte edildigine baghdir: /
a) arkaya montaj (RO...R4 kasa tipleri): dort delik
b) yana montaj (RO...R2 kasa tipleri): t¢ delik; alttaki deliklerden biri kelepge

levhasi Uzerinde yer alir.

2. Vida veya civatalari igaretli konumlara sabitleyin.
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3. Surucuyu duvardaki vidalara yerlestirin.
4. Duvardaki vidalari iyice sikin.

DIN rayinda

1. Sdriucuyu raya oturtun:
Suruacuyu sOkmek igin, cihazin tzerindeki kola basin (1b).
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Kelepge levhalarini sabitleyin

Kelepge levhasini, verilen vidalarla stracunun altindaki levhaya sabitleyin.

RO...R2 kasa tipleri icin I/O kelepge levhasini, verilen vidalarla kelepce
levhasina sabitleyin.
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4. Elektrik kurulumu

UYARI! Bu bolumde anlatilan ¢aligmalar sadece yetkili bir elektrik teknisyeni

tarafindan gergeklestiriimelidir.5. sayfadaki Givenlik bolumunde bulunan
talimatlary uygulayyn. Guvenlik talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya olum
ile sonuglanabilir.

Kurulum sirasinda siriicuniin besleme glicliyle baglantisinin kesilmis
oldugundan emin olun. Suriicu zaten giris guciine baghysa giris gucu
baglantisini kestikten sonra 5 dakika boyunca bekleyin.

IT (topraklamasiz) ve kose topraklamali TN sistemleriyle
uyumlulugun kontrol edilmesi

UYARI! Bir IT sistemine (topraklamasiz gug sistemi veya yuksek direng

topraklamali [30 ohm Uzerinde] gug sistemi) surtcu takarken dahili EMC
filtresinin baglantisini kesin, aksi halde sistem, EMC filtre kondansatorleri yoluyla
toprak potansiyeline baglanir. Bu, tehlikeye veya slrucude hasara neden olabilir.

Kdsede topraklamali TN sistemine surtcu takarken dahili EMC filtresinin baglantisini
kesin, aksi halde surucu hasar gorecektir.

1. IT (topraklamasiz) veya kosede topraklamali TN sisteminiz varsa, EMC vidasini
sokerek dahili EMC filtresini gikarin. 3 fazli U tipi sUrtculerde (tip isareti
ACS310-03U-), EMC vidasi fabrikada énceden ¢ikariimis ve yerine plastik bir
vida yerlestirilmigtir.

Not: R4 tipi kasada
EMC vidasi W2 terminalinin sagindadir.
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Gug kablolarinin baglanmasi

Baglanti semasi

Sdrtcu
GIRIS CIKIS

PE  [U1]V1]W1 u2[v2[w2] &)

Alternatifler icin, bkz. PE

ACS310 Kullanim ] o _\9 B\
Kilavuzu'nda E E
L1

(3AUA0000044201 [ingilizce])\ f
Elektrik kurulumunun =
planlanmasi bélimu

Besleme kesme cihazinin

secilmesi (kesme araglari) 3
Kism. N0

") Dagitim panosunda PE iletkeninin diger ucunu topraklayin.

2) Kablo blendajinin iletkenligi yetersiz ise (faz iletkeninin iletkenliginden daha azsa) ve

kabloda simetrik olarak olusturulmus topraklama iletkeni yoksa ayri bir topraklama kablosu
kullanin. Bkz. ACS310 Kullanim Kilavuzu'nda (3AUA0000044201 [ingilizce]) Elektrik
kurulumunun planlanmasi bdlima Glg kablolarinin secilmesi kismi.

3) L ve N 1-fazli besleme icin baglanti isaretleridir.

Not:

Asimetrik olarak olusturulmus motor kablosu kullanmayin.

iletken ekran disinda motor kablosunda simetrik olarak olusturulmus topraklama iletkeni
varsa topraklama iletkenini surtici ve motor uglarindaki topraklama terminaline baglayin.

1-fazh gu¢ kaynagi igin, gug¢ baglantisini U1 (L) ve V1 (N) terminallerine yapin.

Motor kablosu, giris glicu kablosu ve kontrol kablolarini ayri déseyin. Daha fazla bilgi igin,
bkz. ACS310 Kullanim Kilavuzunda (3AUA0000044201 [Ingilizce]) Elektrik kurulumunun
planlanmasi bolumuU Kablolarin yénlendiriimesi kismi.

Motor kablo blendajinin motor ucunda topraklanmasi

Minimum radyo frekansi paraziti igin:

* kabloyu, blendaji asagidaki gibi bukerek
topraklayin: yassilasmis genislik > 1/5 - uzunluk

* veya kablo blendajini, motor terminal kutusunun
kursun gecisinde 360 derece topraklayin.
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Baglanti prosediiru

1. Topraklama kelepgesi altindaki giris glcu kablosunun topraklama iletkenini (PE)
baglayin. Faz iletkenlerini U1, V1 ve W1 terminallerine baglayin. RO...R2 kasa
tipleri icin 0,8 N-m (7 Ibf in¢), R3 i¢in 1,7 N-m (15 Ibf in¢), R4 igin ise 2,5 N-m (22
Ibf in¢) sikma momenti kullanin.

2. Motor kablosunu soyun ve kisa bir sa¢ 6rgusu olusturacak sekilde blendaji bukuan.
Bukull olan blendaji topraklama kelepgesi altina sabitleyin. Faz iletkenlerini U2,
V2 ve W2 terminallerine baglayin. RO...R2 kasa tipleri i¢in 0,8 N-m (7 Ibf ing),
R3i¢in 1,7 N-m (15 Ibf ing), R4 icin ise 2,5 N-m (22 Ibf ing) sikma momenti kullanin.

3. Sdrucunun diginda yer alan kablolari mekanik olarak sabitleyin.
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Kontrol kablolarinin baglanmasi

Varsayilan I/O baglanti semasi

Kontrol sinyallerinin varsayilan baglantisi 9902 UYGULAMA MAKROSU parametresi
ile secilen aktif uygulama makrosuna gore degisir (bkz. sayfa 32).

Varsayilan makro, ABB standart makrosudur. Ug sabit hizla genel amagh bir I/O
konfiglrasyonu saglar. Parametre degerleri, ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000044201
[ingilizce]) Gergek sinyaller ve parametreler bolimiinde verilen varsayilan degerlerdir.
Diger makrolar igin ayni kilavuzdaki Uygulama makrolari bolimunde verilen /O
baglantilarina ve varsayilan degerler igin bu kilavuzda 28. sayfaya bagvurun.

ABB standart makrosu igin varsayilan 1/0O baglantilari asagidaki sekilde
gOsterilmektedir.

X1A
1 |SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
r/f '/:'_ 'ri > 12 |Al1 Cikis frekansi referansi: 0...10 V
1...10 kohm Voliadm | | 3 |GND Analog giris devresi ortak ucu
J/ Ll | 4 (+10V Referans gerilimi: +10 V DC, maks. 10 mA
| | 5 |AI2 Hazir deger olarak kullanimda degil. 0...10 V
maks. 500 ohm | | 6 |GND Analog giris devresi ortak ucu
’-@ ra— | 7 |AO Cikis frekansi degeri: 0...20 mA
J/ Ll |_=d'3) 8 |GND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
9 [+24V |Yardimci gerilim ¢ikisi: +24 V DC, maks. 200 mA
10 |GND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
L 11 |DCOM |Dijital giris ortak ucu
- 112D Durdur (0) / Baslat (1)
——113|DI2_ |lleri (0) / Geri (1)
114 D3 Sabit hiz segimi )
- _[15|DI4  |Sabit hiz secimi )
e 16 |DI5 Hizlanma ve yavaslama rampa seg¢imi 2)
X1B
17 |[ROCOM Role ¢ikis 1
18 |RONC Hata yok [Hata (-1)]
03¢ 19 |RONO
20 |DOSRC Dijital ¢ikis, maks. 100 mA
®—21|DOOUT EH Hata yok [Hata (-1)]
22 |DOGND
) Bkz. 12 SABIT HIZLAR parametre grubu: 2 0= rampa zamani 2202 ve 2203
DI3 [DI4 |Calisma (parametre) parametrelerine gore.
0 |0 [|Al1 Gizerinden hiz ayari 1 = rampa zamani 2205 ve 2206
1 0 Hiz 1 (1202) parametrelerine gore.
0 |1 [Hiz2(7203) 3) Kelepge altinda 360 derece topraklama.
1 1 Hiz 3 (71204)

Sikma momenti = 0,4 N-m (3,5 Ibf-ing).
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Baglanti prosediiru

. Ayni anda kasadaki girintiye basarak ve kapagi kaydirarak terminal kapagini gikarin.

. Dijital sinyaller: Dijital sinyal kablosunun dig yalitimini 360 derece soyun ve ¢iplak
ekrani kelepge altinda topraklayin.

. Kablonun iletkenlerini uygun terminallere baglayin. 0,4 N-m (3,5 Ibf-in) degerinde
bir sikkma momenti kullanin.

. Cift blendajl kablolar igin kablodaki her bir ¢iftin topraklama iletkenlerini bakin ve
demeti SCR terminaline (terminal 1) baglayin.

. Analog sinyaller. Analog sinyal kablosunun dis yalitimini 360 derece soyun ve
ciplak ekrani kelepge altinda topraklayin.

letkenleri uygun terminallere baglayin. 0,4 N-m (3,5 Ibf-in) degerinde bir sikma
momenti kullanin.

. Analog sinyal kablosundaki her bir ¢iftin topraklama iletkenlerini bukin ve demeti
SCR terminaline (terminal 1) baglayin.

. Sartcindn disg kismindaki tim kablolari mekanik olarak sabitleyin.
. Terminal kapagini kaydirarak geri takin.

7 )| I m
1.2 3 4 5 6 7 17_18 19
N 12 15 n6][20 21 22

\ N\ & ©
u V2 W2
R

)

AN
©

(+)

A
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Kurulum kontrol listesi

Devreye almadan dnce surucunun mekanik ve elektrik tesisatini kontrol edin. Kontrol
listesini bagka biriyle birlikte gozden gegirin. Surticu Uzerinde ¢alismaya baslamadan
once 5. sayfadaki Guvenlik boliumunu okuyun.

MEKANIK TESISAT

[1 Ortam galisma kosullari izin verilen limitler dahilinde. (Bkz. Teknik veriler: Kayiplar,
sogutma verileri ve girtlti ve Ortam kosullari bolimleri, ACS310 Kullanim Kilavuzu
(3AUA0000044201 [ingilizce]).)

[0 Sirici; diz, dikey ve yanmayan bir duvara diizgln bir sekilde monte edilmis. (Bkz.
Mekanik kurulum sayfa 9 ve ACS310 Kullanim Kilavuzu'nda (3AUA0000044201
[ingilizce]) Mekanik kurulum.)

[0 Sogutma havasi serbest sekilde akiyor. (Bkz. Mekanik kurulum: Stirticii kurulumu sayfa 9.)

[0 Motor ve yik calistirmaya hazirdir. (Bkz. Elektrik kurulumunun planlanmasi: Motor ve
stirtictindn uyumlulugunun kontrol edilmesi boélimleri ile Teknik veriler: Motor baglanti
verileri bdlimleri, ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000044201 [ingilizce]).)

ELEKTRIK KURULUMU (Bkz. Elektrik kurulumu sayfa 13 ve ACS310 Kullanim Kilavuzu'nda
(BAUA0000044201 [ingilizce]) Elektrik kurulumunun planlanmasi.)

[1 Topraklamasiz ve késede topraklamali sistemler igin: Dahili EMC filtresi ¢ikariimis
(EMC vidasi sokulur).

Saracd bir yilin Gzerinde bir stire boyunca saklandiysa kondansatorler yenilenmis.
Saracl uygun bigimde topraklanmis.

Giris besleme geriliminin, strictnidn nominal giris gerilimine uyuyor.

U1, V1 ve W1'deki giris glcu baglantilari dizgin ve dogru moment degerinde sikilmis.
Uygun girig glcu sigortalari ve ayirici takilmis.

U2, V2 ve W2'deki motor baglantilari dizgin ve dogru moment degerinde sikilmis.
Motor kablosu, giris glcu kablosu ve kontrol kablolarini ayri désenir.

Harici kontrol (1/0) baglantilari dizgun.

Giris besleme gerilimi strticinin ¢ikisina uygulanamaz (bypass baglantisiyla).

OooooOoooOogdao

Terminal kapagi ve NEMA 1 i¢cin baglik ve baglanti kutusu yerinde.




Devreye alma ve I/O ile kontrol 19

5. Devreye alma ve /O ile kontrol

Sarucunun devreye alinmasi

C UYARI! Devreye alma sadece yetkili bir elektrik¢i tarafindan
gerceklestirilebilir.

Devreye alma prosediri boyunca 5. sayfada ki Givenlik b6limunde verilen glvenlik
talimatlari uygulanmalidir.

Harici ¢calistirma komutunun ac¢ik olmasi ve surucunun uzaktan kontrol modunda
olmasi durumunda surucu, gug¢ kaynagi saglandiginda otomatik olarak devreye girer.

Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun. Hatali donus yonu
durumunda hasar riski varsa motor ile makine arasindaki baglantiyi sokun.

Not: Varsayilan olarak 1677 PARAMETRE GORUN parametresi 2 (KISA GORUNUM)
olarak ayarlanmigtir ve tum gergek sinyalleri ve parametreleri goremezsiniz. Bunlari
gorebilmek igin 1677 PARAMETRE GORUN parametresini 3 (UZUN GORUNUM)
olarak ayarlayin.

* Montaji kontrol edin. Bkz. Kurulum kontrol listesi kismi, 18. sayfadaki kontrol listesi.

Surucuyu devreye alma bigiminiz, sahip oldugunuz kontrol paneline baghdir.

+ Temel Kontrol Paneline sahipseniz, bkz. Manuel devreye almanin
gerceklestiriimesi kismi, kysmynda verilen talimatlar, sayfa 20.

+ Geligsmis Kontrol Paneline sahipseniz, Devreye alma asistanini (bkz.
Yénlendirmeli devreye almanin gergeklestiriimesi kismi, sayfa 23) ¢alistirabilir ya
da sinirli devreye alma gercgeklestirebilirsiniz (bkz. Manuel devreye almanin
gerceklestiriimesi kismi, sayfa 20).

Yalnizca geligmis kontrol panelinde bulunan Devreye Alma asistani, yapiimasi <>
gereken tum ayarlar konusunda size rehberlik eder. Manuel devreye alma

sirasinda surucu sizi herhangi bir sekilde yonlendirmez; Manuel devreye almanin
gerceklestiriimesi kismi, 20. sayfadaki talimatlara gore en temel ayarlari

yapabilirsiniz.
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Manuel devreye almanin gerceklestirilmesi

Manuel devreye alma i¢in Temel kontrol panelini ya da Geligsmis kontrol panelini
kullanabilirsiniz. Asagidaki talimatlar her iki kontrol paneli igin gecerlidir, ancak
yalnizca Gelismig kontrol paneli igin gegerli olan talimatlar hari¢ gosterilen tim

ekranlar Temel kontrol paneli ekranlaridir.

Baslamadan once motor plaka degerlerinin yaninizda olmasina dikkat edin.

ENERJi VERME

O | Giris besleme gerilimini uygulayin.
Temel kontrol paneli, Cikis modunda ¢alisir.

Gelismis kontrol paneli, Devreye Alma asistanini
calistirmak isteyip istemediginizi sorar. EGer
f%tuwna basarsaniz, devreye alma asistani
calismaz ve asagida, temel kontrol panelinde
anlatilan sekilde manuel devreye alma ile devam
edebilirsiniz.

L

CIKIS ILR

REM T SECIM
HARICI 1 referans
asistanini kulTlanmak
ister misiniz?

Evet

Hayir
CIKIS 100:00 [ TAMAM

MANUEL DEVREYE ALMA VERI GIRISi (parametre grubu 99)

O | Gelismis kontrol paneliniz varsa, dili segin (temel
kontrol panelinde dil destegi bulunmamaktadir).
Kullanilabilecek dillerle ilgili degerler igin 99071
parametresine bakin.

Gelismis Kontrol Paneli ile parametrelerin nasil
ayarlanacagi hakkindaki talimatlar i¢in bkz. Kontrol
panelleri,Gelismis Kontrol Paneli bolumu, ACS370
Kullanim Kilavuzu (3AUA0000044201 [Ingilizce]).

O | Motor plakasindan motor degerlerini girin:

(- ABB Motors CE€ Jos

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 |
[ No
[Ins.cl. F IP_55
v Hz JkW [ wmin [ A [cos ®lIAIN[IE/s

690 Y 50 |30 1475 | 32.5 | 0.83
400D 50 [ 30 [1475 | 56 ]0.83

660 Y 50 | 30 |1470 | 34 [0.83 380V
380D |50 |30 |1470 [ 59 |0.83 t«@5 besleme
415D | 50 | 30 |1475 | 54 |0.83 gerilimi
440D |60 | 35 [1770 | 59 | 0.83

Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 48 6210/C3 | 180 kg

é} IEC 34-1 @

REM ® PAR YAZ
9901 DpiL

ENGLISH
[0]
VAZGEC | 00:00 [KAYDET

Not: Motor degderini motor
plakasindaki degerin aynisina
ayarlayin. Ornegin plakadaki
motor nominal hizi 1470 rpm
ise 9908 MOTOR NOM HIzZ
parametresinin degerini

1500 rpm olarak ayarlamak
surdcunun yanhs ¢alismasina
yol acar.
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» motor nominal gerilimi (9905 parametresi)

9905 parametresinin ayarlanmasi, temel kontrol paneliyle
parametre ayarlamaya bir 6rnek olarak agagida
gOsterilmektedir. ACS370 Kullanim Kilavuzu'nda
(BAUA0000044201 [ingilizce]) Kontrol panelleri bdlimii
Temel Kontrol Paneli kisminda daha fazla bilgi bulabilirsiniz.

1. Ana menuye gitmek icin alt satirda GIKIS yaziyorsa
S/ tusuna basin; aksi takdirde alt kissmda MENU
yazisi gorllene kadar 77 tusuna art arda basin.

2. "PAr" yazisini goriinceye kadar .~ AN/ ¥/
tuslarina basin ve “X_J tusuna basin.

3. A ¥ " tuslarina basarak uygun parametre
grubunu bulun ve X tusuna basin.

4. AN tuslarini kullanarak grup iginde uygun
parametreyi bulun.

5. X diigmesini basili tutarak bekleyin; yaklasik iki
saniye sonra parametre degeri, degerin alt

kKisminda yazisiyla goruntilenir.

6. Degeri AN/ ¥/ tuslarini kullanarak degistirin.
Tusa basili tuttugunuzda deger daha hizh
degisecektir.

7. Parametre degerini, ~X_J tusuna basarak kaydedin.

Diger motor verilerini girin:
* motor nominal akimi (9906 parametresi)
izin verilen aralik: 0.2...2.0 -lpy A

* motor nominal frekansi (9907 parametresi)

« motor nominal hizi (9908 parametresi)

« motor nominal gucu (9909 parametresi)

Kontrol kablolarinin baglanma yontemine gore
uygulama makrosunu (9902 parametresi) segin.
Bircok durumda varsayilan deger 1 (ABB
STANDART) uygundur.

9905

REM MEN':' E F

o _91_
- 9901
- 9905
- 400
- 380
- 9905
- 9906
- 9907
- 9908
- 9909
- 9902
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MOTOR DONUS YONU

O | Motor donus yonunu kontrol edin.

+ Surlcd, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta LoC
g6sterilir), su tusa basarak lokal kontrole gegin: ¢2). X XX Hz
* Ana menuye gitmek icin alt satirda CIKIS LR

yaziyorsa “Y_J tusuna basin; aksi takdirde alt

kisimda MENU yazisi gorulene kadar =7 tusuna
art arda basin.

* “rEF” yazisini goériinceye kadar ~a /¥~
tuslarina basin ve “X_] tusuna basin.

» Frekans referansini sifirdan kiguk bir degere
yukseltmek icin ~~a™ tusunu kullanin.

« Motoru start etmek igin tusuna basin.

» Motorun gercek yonunun, ekranda goruntulenenle

ayni olup olmadigini kontrol edin (FWD, ileri ve
REV geri anlamina gelmektedir).

* Motoru stop etmek icin tusuna basin.

ileri yon geri yon
Motor donme yonunu degistirmek igin:
* 9914 MOTOR FAZ DEG parametresi LOC
goériinmiyorsa, énce 16171 PARAMETRE GORUN 1 6 1 1
parametresini 3 (UZUN GORUNUM) olarak .
ayarlayin. SET ILR
« Fazlari 9914 parametresinin degerini degistirerek |[_oc
tersine gevirin; 6rnegin, 0'dan (HAYIR) 1'e (EVET) 9 9 14
veya tersi. Er -

+ Giris glcunu uygulayarak ve kontroli yukarida
tarif edildigi gibi tekrarlayarak yaptiginizin
dogrulugunu kontrol edin. 7677 parametresini
tekrar 2 (KISA GORUNUM) olarak ayarlayin.

SON KONTROL

O | Sdruct durumunun tamam olup olmadigini kontrol edin.

Temel kontrol paneli: Ekranda hata veya alarm
gosterilip gosterilmedigini kontrol edin. Strdcinin 6n
tarafindaki LED'leri kontrol etmek igin, paneli sdkerek
kirmizi LED'in yanmadigini, yesil LED'in ise yandigini
ancak yanip sonmekte olmadigindan emin olmadan
once uzaktan kumandaya gecin (aksi taktirde bir hata
olusturur).

Gelismis kontrol paneli: Ekranda herhangi bir ariza
ya da alarmin gorunttilenmediginden ve panel
LED'inin yesil renkte oldugundan ve yanip sonmekte
olmadigindan emin olun.

Sirucu artik kullanima hazirdir.
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Yonlendirmeli devreye almanin gergeklestirilmesi

Yodnlendirmeli devreye almayi gergeklestirebilmek icin gelismis kontrol paneline
ihtiyaciniz bulunmaktadir.

Baslamadan dnce motor plaka degerlerinin yaninizda olmasina dikkat edin.

ENERJi VERME

O | Giris besleme gerilimini uygulayin. Kontrol paneli REM T SECIM
A i i HARICI 1 referans
.once.llk!e, Devr.evye.Alma asistanini galistirmak asistanini kullanmak
isteyip istemediginizi sorar. ister misiniz?

Evet
Hay1ir
CIKIS 1 00:00 [ TAMAM

TAMAM

» Devreye alma asistanini ¢alistirmak igin
(B vurgulanmig halde iken) tusuna basin.

* Ana mentiye dénmek igin =7> Devreye alma
asistanini ¢alistirmak istemiyorsaniz.

« ¥ tusuna basarak GEVil secenegini vurgulayin |[REm_t SECIM
TAMAM

ve & tusuna basin; panelin, stiriiclyii tekrar 523}252 acildiginda

actiginizda Devreye alma asistani ile ilgili soruyu gbteﬂsm mi ?
ve

sormasi (ya da sormamasi) igin. Hay1r
“CIKIS 100:00 [[TAMAM
DiL SECiMi
[0 | Devreye alma asistanini ¢aligtirmaya karar REM T PAR YAZ
verdiginizde, ekranda dili se¢gmeniz istenir. ~a™~/ 9901 DiL
¥ tuslariyla istediginiz dile gelin ve 7 tusuna ENGLISH
basarak onaylayin. [0]

CIKIS 1 00:00 [KAYDET

Eger =2 tusuna basarsaniz Devreye alma asistani
durdurulur.

YONLENDIRMELI SET-UP iSLEMIiNi BASLATMA

O | Devreye alma asistani, motor ayarlarindan REM © PAR YAZ
b._a_lglaya_rak ayquama gore\v/Ierln'de sizi 19905 moToR NoM GER
yonlendirecektir. Motor degerini motor plakasindaki 220 V
degerin aynisina ayarlayin.

AN tuslanyla istediginiz parametre degerine

gelin ve '%T tusuna basarak onaylayin ve Devreye

alma asistanina devam edin.

CIKIS | 00:00 [KAYDET

I

Not: Herhangi bir zamanda =7> tusuna
bastiginizda, Devreye alma asistani durdurulur ve
ekran Cikis moduna gecger.

O | Temel devreye alma artik tamamlanmistir. Bununla REM_, SECIM

- e < HARICI 1 referans
birlikte, bu agamada uygulamanizin ihtiya¢c duydugu setup ile devam etmek

parametreleri ayarlamak ve Devreye alma asistani ister misiniz?

. . Devam et
tarafindan tavsiye edilen uygulama ayarlarina devam F

etmek faydali olabilir. CIKIS 100:00 [ TAMAM
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Hangi kontrol kablolarinin baglanmig olduguna gore
uygulama makrosunu segin.

Uygulama ayarlarina devam edin. Devreye alma
gorevi tamamlandiktan sonra Devreye alma asistani
siradakini onerir.

» Onerilen gérev ile devam etmek igin ‘5~ ( EEVEINSE
isaretlendiginde) tusuna basin.

« ¥’ tusuna basarak secenegini vurgulayin
ve 5] tusuna basarak 6nerilen gorevi

tamamlamadan sonrakine gegin.

* Ana meniiye donmek igin =7> Devreye alma
asistanini durdurmak igin.

MOTOR DONUS YONU
Motor dénls yonunu kontrol edin.
 Sdrucu, uzaktan kontroldeyse (durum satirinda REM
gosterilir), lokal kontrole ge¢gmek icin tusa basin .

» Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna
gecene kadar = tusuna birkag kez basin.

» Frekans referansini sifirdan kiiguk bir degere
yukseltmek igin <~a™ tusunu kullanin.

* Motoru start etmek icin tusuna basin.
» Motorun gergek yonunun, ekranda goruntilenenle

ayni olup olmadigini kontrol edin (%, ileri ve \5, geri
anlamina gelmektedir).

* Motoru stop etmek igin tusuna basin.

Motor donme yonunu degistirmek igin:

*+ 9914 MOTOR FAZ DEG parametresi gorinmuyorsa,
once 1611 PARAMETRE GORUN parametresini
3 (UZUN GORUNUM) olarak ayarlayin.

» Fazlari 9914 parametresinin degerini degistirerek tersine
cevirin; 6rnegin, 0'dan (HAYIR) 1'e (EVET) veya tersi.

+ Girig gicund uygulayarak ve kontrolt yukarida tarif
edildigi gibi tekrarlayarak yaptiginizin dogrulugunu
kontrol edin.

+ 1611 parametresini tekrar 2 (KISA GORUNUM) olarak
ayarlayin.

REM U PAR YAZ
9902 UYGULAMA MAKROSU

ABB STANDART

[1]
CIKIS | 00:00 [KAYDET
REM_ U SECIM

HARICI 1 referans
setup ile devam etmek
ister misiniz?

Devam et

Atla

CIKIS | 00:00 [ TAMAM

LOC U
XX.X Hz
X.X A

XX . %X
YON 00:00 MENU

ileri yon

geri yon

LOC U PAR YAZ
1611 PARAMETRE .GOR[IN

UZUN GORUNUM
3
[vA]zc-;Eg 00:00 [KAYDET

LOC U PAR YAZ
9914 MOTOR FAZ DEG

EVET
[1]
VAZGEC] 00:00 [KAYDET
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SON KONTROL
Ayarlar tamamlandiginda, ekranda herhangi bir ariza
ya da alarmin goruntulenmediginden ve panel

LED'inin yesil renkte oldugundan ve yanip sonmekte
olmadigindan emin olun.

Siiriicu artik kullanima hazwdnﬂ
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Surucu I/O arayuzu ile nasil kontrol edilir

Asagidaki tablo belirtilen durumlarda surucunun dijital ve analog giriglerle nasil

caligtirllacagini anlatir:
* motorun devreye almasi gercgeklestirildiginde ve

* hazir deger (standart) parametre ayarlari gecerli oldugunda.

Temel kontrol paneli ekranlari érnek olarak verilmigtir.

ON AYARLAMALAR

Dénlis yoniini degistirmeniz gerekirse 1003 DONUS
YONU parametresinin 3 (IKi YONLU) olarak
ayarlanmis oldugundan emin olun.

Kontrol baglantilarinin ABB standart makrosu igin
verilmig baglanti semasindaki gibi yapildigina emin
olun.

Surucunun uzaktan kontrolde oldugundan emin olun.
Uzaktan ve lokal kontrol arasinda gegis igin
tusuna basin.

Bkz. Varsayilan I/O baglanti
semasi béluma, sayfa 76.

Uzaktan kontrolde, panel
ekraninda REM yazisi
go6rintdlenir.

MOTORUN HIZINI KONTROL ETMEK VE START ETME

DI1 dijital girisini agarak start edin.

00

sonmeye baglar.
Gelismis kontrol paneli: Ok donmeyi durdurur.

Temel kontrol paneli: FWD yazisi hizli sekilde yanip \ 1z

sOnmeye baslar ve set dederine ulasildiktan sonra GIKIS ILR

durur

Gelismis kontrol paneli: Ok donmeye baglar. Set

degerine erisilene kadar noktalidir.

Al1 analog girisinin gerilimini ayarlayarak suricu ¢ikis

frekansini (motor hizi) ayarlayin. REM 5 O_O Hz
GIKIS iLR

MOTOR DONUS YONUNU DEGISTIRME

Geri yon: DI2 dijital girigini agin.
REM 5 O O Hz
CIKIS REV

lleri yon: DI2 dijital girigini kapatin.
REM 5 O O Hz
GIKIS iLR

MOTORU STOP ETME

DI1 dijital girisi kapali konuma getirin. Motor durur.

Temel kontrol paneli: FWD metni yavasga yanip REM 0.0 "z
CIKIS LR
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6. Kisa gorunumde gercek
sinyaller ve parametreler

Not: Kontrol paneli kisa parametre gorunumundeyken; yani 1671 PARAMETRE
GORUN parametresi 2 (KISA GORUNUM) olarak ayarlandiginda, kontrol paneli tim
sinyallerin ve parametrelerin sadece alt kimesini gosterir. S6z konusu sinyaller ve
parametreler bu bélimde agiklanmigtir.

Tum gercgek sinyalleri ve parametreleri goruntuleyebilmek igin, 7611 PARAMETRE
GORUN parametresini 3 (UZUN GORUNUM) olarak ayarlayin. Tim gercek sinyaller
ve parametreler hakkinda agiklama igin bkz. Gergek sinyal ve parametreler bélumda,
ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000044201 [ingilizce]).

Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Gercgek sinyal | Suricu tarafindan élgllen veya hesaplanan sinyal. Kullanici tarafindan
izlenebilir. Kullanici ayari mimkin degil. 01...04 gruplar, gercek sinyalleri icerir.

Vars. Parametre hazir degeri
Parametre Surdcinln kullanici tarafindan ayarlanabilir galisma agiklamasi. 10...99
gruplar, parametreleri igerir.

Not: Parametre degerleri temel kontrol panelinde sayi olarak
goruntulenmektedir. Orn. 1001 HAR1 KOMUTLAR parametresi segimi
COMM 10 olarak gosterilir (bu da fieldbus esdegeridir FbEQ).

FbEq Fieldbus esdederi: Deger ile seri haberlesmede kullanilan tam sayi
arasindaki dlgek orani.

E Avrupa parametreleriyle 03E- tiplerini belirtir

U ABD parametreleriyle 03U- tiplerini belirtir

Fieldbus esdegeri

Ornegin: Eger 2008 MAX FREKANS (bkz. sayfa 31)harici kontrol sisteminden
ayarlanmissa, 1 sayil de@eri 0,1 Hz'e karsilik gelir. Tum okunan ve gonderilen
degerler 16 bit ile sinirhdir (-32768...32767).
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Farkli makrolara sahip hazir degerler

Uygulama makrosu degistirildiginde (9902 UYGULAMA MAKROSU), yazilim
parametre degerlerini hazir degerlere donusturerek gunceller. Asagidaki tabloda

farkli makrolar i¢in parametre hazir degerleri verilmektedir. Diger parametrelerde

varsaylilan degerler tum makrolar igin aynidir. Parametre listesi igin bu kilavuzda 29
sayfaya ve ACS310 Kullanim Kilavuzu Gergek sinyal ve parametreler
(BAUA0000044201 [ingilizce]) bélimiine bagvurun. Farkli makrolar hakkinda bilgi igin
ayni kilavuzda Uygulama makrolari bolumune basvurun.

Dizin |Ad/Seg¢im ABB 3 ALTERNATE [IMOTOR |MAN/OTO |PID PFC SPFC
STANDART |KABLOLU POT KONTROL |KONTROL |KONTROL

9902 |\ UYGULAMA |1=ABB |2=3 3=ALTERN |4=MOTO |5= 6=PID 7=PFC |15=SPFC

MAKROSU STANDAR |KABLOLU |ATE RPOT MAN/OTO |KONTROL |KONTROL |KONTROL
T

1001 (HAR1 DI1,2 DIMP2P3 |DIMF2R DI1,2 DI1,2 DI DI DI
KOMUTLAR

1002 |HAR2 SECILMEDI[SECILMEDI|SECILMEDI [SECILMEDI[DI54 DI5 DI5 DI5
KOMUTLAR

1003 [DONUS YONU [iKi YONLU |iKi YONLU [iKi YONLU |iKi YONLU |iKi YONLU [ILERI ILERI ILERI

1102 |HAR1/HAR2 |HARICI1 [HARICI1  |HARICI1 HARICI1  [DI3 DI2 D2 DI2
SECIMI

1103 [REF1 SECIMI [AI1 Al1 Al1 DI3U, Al1 Al Al Al1

4D(NC)

1106 |REF2 SECIMI |AI2 Al2 Al2 Al2 A2 PID1 CIKIS |PID1 CIKIS |PID1 CIKIS

1201 [SABIT HIZ DI34 DI4,5 D134 DI5 SECILMEDI[DI3 SECILMEDI[SECILMEDI
SECIMI

1304 |[MINIMUM AI2 (%1,0 %1,0 %1,0 %1,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0

1401 |ROLE CIKIS 1 |HATA(-1) |HATA(-1) |HATA(-1) HATA(-1) |HATA(-1) |HATA(-1) |PFC PFC

1601 [CALISMA iZNi [SECILMEDI|SECILMEDI|SECILMEDI |SECILMEDI|SECILMEDI(DI4 SECILMEDI|SECILMEDI

1805 |DO SINYAL  [HATA(-1) [HATA(-1) |[HATA(-1) HATA(-1) |HATA(-1) |HATA(-1) |HATA(-1) |PFC

2008 |MAX 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 52,0 Hz 52,0 Hz
FREKANS

2201 |RAMPA 1/2 DI5 SEGILMEDI|DI5 SEGILMEDI|SECILMEDI|SECILMEDI[SEGILMEDI|SECILMEDI
SECIMI

2202 |HIZLANMA 50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 300s
RAMP 1

2203 |[YAVASLAMA |50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 300s
RAMP 1

3019 |HAB HATA 30s 30s 30s 30s 30s 30s 30s 100s
SURES]

4001 [KAZANGC 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 25 25

4002 |ENTEGRAL 60,0s 60,0s 60,0s 60,0s 60,0s 60,0s 30s 30s
SURE

4101 |KAZANG 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 10 25 25

4102 [ENTEGRAL 60,0s 600s 600s 600s 60,0s 600s 30s 30s
SURE

8116 [YRMOT STOP |30s 30s 30s 30s 30s 30s 30s 200s
GEC

8118 |OTODEG SECILMEDI[SECILMEDI|SEGILMEDI  [SECILMEDI|SECILMEDI|SEGILMEDI|SECILMEDI|0,1 sa
ARALIGI

8123 |PFC AKTIF SECILMEDI[SECILMEDI|SECILMEDI  [SECILMEDI|SECILMEDI|SECILMEDI(ACTIVE ~ [SPFC

AKTIF
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Kisa parametre gorinumunde gergek sinyaller

a para etre 9o
O Ad/Dege

04 HATA TARIHGESI

Hata tarihgesi (salt okunur)

0401 SON HATA

En son hatanin kodu. Kodlar igin bkz. ACS370 Kullanim
Kilavuzu'nda (3AUA0000044201 [Ingilizce]) Hata izleme
béluimu. 0 = Hata tarihgesi bos (panel ekraninda = KAYIT YOK).

Kisa parametre goriinumuinde parametreler

Kisa parametre goriuniimiinde parametreler

No. Ad/Deger
11 REF YERI SECIMi

Aciklama

Panel referans tipi, harici kontrol yer segimi ve harici
referans kaynak ve limitleri

Def/FbEq

1105 REF1 MAX

Harici referans REF1 i¢in maksimum degeri tanimlar.
Kullanilan kaynak sinyalinin maksimum ayarina karsihk
gelir.

0,0 ... 500,0 Hz

Hz olarak maksimsum deger. 1104 REF1 MIN parametresi
ile ilgili 6rnek i¢in bkz. ACS310 Kullanim Kilavuzu
(3AUA0000044201 [Ingilizce]).

12 SABIT HIZLAR

Sabit hiz (suricu ¢ikis frekansi) secimi ve degerleri. Hazir
degder sabit hiz secimi DI3 ve DI4 dijital girigleri kullanilarak
yapildidi igin.1 = DI aktif, 0 = DI devredisi.

DI3|Di4|Calistirma

0 [Sabit hiz yok

0 (7202 SABIT HIZ 1 parametresiyle tanimlanan hiz

1 {7203 SABIT HIZ 2 parametresiyle tanimlanan hiz

= O = O

1 |7204 SABIT HIZ 3 parametresiyle tanimlanan hiz

Daha fazla bilgi i¢in, bkz. ACS310 Kullanim Kilavuzu'nda
(3AUA0000044201 [Ingilizce]) Program &zellikleri bolimu
Sabit hizlar kismi.

1202 SABIT HIZ 1

Sabit surtcu ¢ikis frekansi 1'i tanimlar.

0,0 ... 500,0 Hz

Hz olarak cikis frekansi.

1203 SABIT HIZ 2

Sabit sUrucu ¢ikis frekansi 2'yi tanimlar.

0,0 ... 500,0 Hz

Hz olarak ¢ikis frekansi.

1204 SABITHIZ 3

Sabit sirtcu ¢ikis frekansi 3'0 tanimlar.

0,0 ... 500,0 Hz

Hz olarak ¢ikis frekansi.

—|cmp—s cmi = cm
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Kisa parametre goruniimiinde parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq
13 ANALOG Analog giris sinyalini isleme
GIRISLER

1301 MINIMUM AIl1 [Al1 analog girigi icin minimum mA/(V) sinyaline karsilik %1,0
gelen minimum % degerini tanimlar. Deger referans olarak
kullanildiginda referans minimum ayarina karsilik gelir.
0...20mA £ %0...100

4 ...20 mA £ %20...100

-10 ... 10 mA 2 -%50...50

Ornegin: Al1 harici referans REF1 icin kaynak olarak

secilmigse bu deger 1104 REF1 MIN parametresinin
degerine karsilik gelir.

Not: MINIMUM Al1 degeri, MAXIMUM Al degerini
gecmemelidir.

-100,0... Tam sinyal araliginin ytzdesi cinsinden deger. = %0,1
%100,0 Ornegin: Analog giris minimum degeri 4 mA ise 0...20 mA
araliginin yuzde degeri:

(4 mA /20 mA) - %100 = %50

14 ROLE CIKISLARI [Réle ¢ikisi ve role isletme gecikmeleri ile gosterilen durum
bilgileri. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. ACS310 Kullanim
Kilavuzu'nda (3AUA0000044201 [ingilizce]) Gergek sinyal ve
parametreler bolimd.

1401 ROLE CIKIS 1 |RO1 role gikisi Gzerinden gosterilecek siriicii durumunu HATA(-1)
secger. Durum ayari kargiladiginda rdle enerjilenir.

SECILMEDI Bos 0

HAZIR isletmeye hazir: Calisma izni sinyali agik, hata yok, besleme |1
gerilimi makul bir aralikta ve acil stop sinyali kapall.

RUN Calisiyor: Start sinyali agik, Calisma izni sinyali agik, aktif |2
hata yok.

HATA(-1) Terslenmig hata. Bir hata agmasinda rélenin enerjisi kesilir. |3

PFC PFC kontrolindeki motoru start/stop etmek Bkz. ACS310 |31

Kullanim Kilavuzu'nda (3AUA0000044201 [Inglllzce]) 81 PFC
KONTROL parametre grubu. Bu segenegi yalniz PFC
denetimi kullanildiginda tercih edin. Surtcu ¢alismadiginda
secim etkinlestirilir/devre digi birakilir.

16 SISTEM . Parametre gérinumu, Calisma izni, parametre kilidi, vb.
KONTROLLERI
1611 PARAMETRE |Parametre gorunumdinu, yani kontrol panelinde hangi KISA
GORUN parametrelerin gosterilecegini seger. GORUNU
M
FLASHDROP |FlashDrop parametre listesini gosterir. Kisa parametre 1

listesini icermez. FlashDrop cihazi tarafindan saklanan
parametreler gorulebilir degildir.

FlashDrop parametre deg@erleri, 9902 UYGULAMA
MAKROSU parametresinin 31 (YUK FD SET) olarak
ayarlanmasiyla etkinlestirilir.

KISA Sadece bu tabloda ve bolum Kisa parametre gérinimunde |2
GORUNUM gercek sinyaller sayfa 29'da verilen tabloda listelenen sinyal
ve parametreleri gosterir.

UZUN Tum sinyal ve parametreleri gosterir. Bkz. ACS310 Kullanim |3
GORUNUM Kilavuzu'nda (3AUA0000044201 [ingilizce]) Gergek sinyal
ve parametreler bolumu.
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0 Ad/DeQge A a a PDe DEC

20 LIMITLER Siriicti calisma limitleri
2008 MAX Surlcindn ¢ikis frekansinin maksimum limitini tanimlar. E: 50,0 Hz
FREKANS U: 60,0 Hz
0,0 ... 500,0 Hz | Maksimum frekans 1=0,1Hz
21 START/STOP Motorun start ve stop modlari
2102 STOP Motor stop yontemini seger. SERBEST
FONKSIYON
SERBEST Motor gli¢ beslemesinin kesilmesiyle stop etme. Motor 1
serbest durus yapar.
RAMPA Rampa boyunca stop etme. Bkz. 22 HIZ/YAV RAMPALAR |2
parametre grubu.
22 HIZIYAV Hizlanma ve yavaglama sureleri
RAMPALAR
2202 HIZLANMA Hizlanma suresi 1'i; yani hizi sifirdan 2008 MAX FREKANS |5,0 s
RAMP 1 parametresi tarafindan tanimlanan hiza ¢ikarmak igin
gereken sureyi tanimlar.
» Eger hiz referansi ayarlanmig hizlanma oranindan daha hizli
bir sekilde artarsa motor hizi hizlanma oranini takip eder.
* Eger hiz referansi ayarlanmig hizlanma oranindan daha
yavas bir sekilde artarsa motor hizi referans sinyalini
takip eder.
» Eger hizlanma siresi ¢ok kisa ayarlanmigsa saruc,
surlcu ¢aligsma limitlerinin disina gikmamak igin otomatik
olarak hizlanmayi uzatir.
Gergek hizlanma siresi, 2204 RAMPA SEKLI 1
parametresinin ayarina baghdir.
0,0...1800,0 s |Sdre 1=0,1s
2203 YAVASLAMA |Yavaslama suresi 1'i; yani hizi sifirdan 2008 MAX 50s
RAMP 1 FREKANS parametresiyle tanimlanan degerden sifira
dusurmek igin gereken sureyi tanimlar.
« Eger hiz referansi ayarlanmis yavaslama oranindan daha
yavas bir sekilde azalirsa motor hizi referans sinyalini
takip eder.
« Eger referans ayarlanmis yavaslama oranindan daha
hizli bir sekilde degdisirse motor hizi yavaslama oranini
takip eder.
» Eger yavaslama suresi ¢ok kisa ayarlanmigsa surtca,
surtcl galistirma limitlerinin digina gcilkmamak igin
otomatik olarak yavaglamayi uzatir.
Yuksek ataletli bir uygulama icin kisa yavaglama suresi
gerektiginde, ACS310'un fren direnci ile donatilamayacagi
unutulmamalidir.
Gergek yavaglama siiresi, 2204 RAMPA SEKLI 1
parametresinin ayarina baghdir.
0,0...1800,0 s |Sdre 1=0,1s
99 BASLAMA Dil secimi. Motor devreye alma verisinin tanimlanmasi.
VERILERI
9901 DiL Geligsmis kontrol panelinde kullanilan ekran dilini seger. ENGLISH
Not: ACS-CP-D Gelismis kontrol panelinde, asagdidaki diller
mevcuttur: Ingilizce (0), Cince (1), Korece (2) ve Japonca (3).
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Kisa parametre goruniimiinde parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq
ENGLISH ingiliz ingilizcesi 0
ENGLISH (AM) |Amerikan ingilizcesi 1
DEUTSCH Almanca 2
ITALIANO italyanca 3
ESPANOL ispanyolca 4
PORTUGUES |Portekizce 5
NEDERLANDS |Felemenkge 6
FRANCAIS Fransizca 7
DANSK Danca 8
SUOMI Fince 9
SVENSKA isvecce 10
RUSSKI Rusca 11
POLSKI Lehge 12
TURKCE Tarkce 13
CZECH Cekge 14
MAGYAR Macarca 15
ELLINIKA Yunanca 16

9902 UYGULAMA Uygulama makrosunu seger. Bkz. ACS310 Kullanim ABB
MAKROSU Kilavuzu'nda (3AUA0000044201 [Ingilizce]) Uygulama STANDA

makrolari boluma. RT

ABB Sabit hizli uygulamalar i¢in standart makro 1

STANDART

3 KABLOLU Sabit hizli uygulamalar igin 3 kablolu makro 2

ALTERNATE ileri start ve geri start uygulamalari igin alternatif makro 3

MOTOR POT |Dijital sinyalli hiz kontrol uygulamalari igin motor 4
potansiyometresi

MAN/OTO Suracuye iki kontrol cihazi baglandiginda kullanilacak 5
Man/Oto makrosu:

« Kontrol cihazi 1, HARICI1 harici kontrol yeri tarafindan
tanimlanan araylz tzerinden haberlesir.

« Kontrol cihazi 2, HARICI2 harici kontrol yeri tarafindan
tanimlanan arayuz tGzerinden haberlegir.

Belli bir anda HARICI1 veya HARICI2 aktif olur. Dijital girisi

kullanarak HAR1/2 arasinda gegis.

PID KONTROL |PID kontroll. SGrtucunin bir proses degerini kontrol ettigi 6
uygulamalar igindir (6rn. pompa ¢aligtiran sruicunin basing
kontrol(i). Olgllen basing ve basing referansi sirticlye
baglanir.

PFC Pompa degistirme uygulamalari igin PFC (pompa ve fan 7

KONTROL kontroll) makrosu

SPFC Yeni bir yardimci motor ¢alistirildiginda dusik basing tepe |15

KONTROL noktalari istendigi yerlerde pompa degistirme uygulamalari

icin SPFC (yumusak pompa ve fan kontroll) makrosu.
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Kisa parametre goruniimiinde parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq
YUK FD SET |FlashDrop dosyasiyla tanimlanan FlashDrop parametre 31
degerleri. Parametre gorunumu, 7677 PARAMETRE
GORUN parametresi tarafindan belirlenir.
FlashDrop, parametrelerin glcun kesik oldugu surtcilere
hizli bir sekilde kopyalanmasi i¢in opsiyonel bir cihazdir.
FlashDrop parametre listesinin kolayca 6zellestiriimesini
saglar, 6rnegin secili parametreler gizlenebilir. Daha fazla
bilgi almak i¢in bkz. MFDT-01 FlashDrop kullanim kilavuzu
(3AFE68591074 [Ingilizce]).
KULLAN1 Kullanici 1 makrosu kullanima sunulmak tzere yukle. 0
YUKL Yiklemeden énce saklanmis parametre ayarlari ve motor
modelinin uygulama i¢in uygun olup olmadigini kontrol edin.
KULLAN1 Kullanici 1 makrosunu sakla. Mevcut parametre ayarlarini  |-1
SAKL ve motor modelini saklar.
KULLAN2 Kullanici 2 makrosu kullanima sunulmak tzere yukle. -2
YUKL Yiklemeden énce saklanmis parametre ayarlari ve motor
modelinin uygulama i¢in uygun olup olmadigini kontrol edin.
KULLANZ2 Kullanici 2 makrosunu sakla. Mevcut parametre ayarlarini  |-3
SAKL ve motor modelini saklar.
9905 MOTOR NOM [Nominal motor gerilimini tanimlar. Motor gu¢ plakasindaki {200 V
GER degere esit olmalidir. Srticu, motoru giris besleme birimler:
geriliminden daha yuksek bir gerilimle besleyemez. 230V
Cikis gerilimi, nominal motor gerilimi tarafindan sinirlanmaz, {400 V
lineer olarak giris gerilimi degerine yukseltilir. E birimler:
e 400 V
1kis gerilimi
Cikis g 400 V
Girig gerilimi - — — U birimler:
460 V
9905 |
|
|
9907 » Cikis frekansi
UYARI! Motoru, nominal motor geriliminden daha
A yuksek bir gerilim seviyesine sahip bir besleme
hattina bagl olan bir strtciye kesinlikle baglamayin.
200 V birimler: |Gerilim. 1=1V
115... 345V |Not: Motor izolasyonundaki stres her zaman siirticii
400V E birimler: | besleme gerilimine baghdir. Bu ayni zamanda, motor gerilim
200 ...600V  [nominal degerinin strtcunin nominal degerinden ve
400V U sUrdcunln beslemesinden dusuk oldugu durum igin de
birimler: gecerlidir.
230 ...690 V
9906 MOTOR NOM [Nominal motor akimini tanimlar. Motor gu¢ plakasindaki N
AKIM degere esit olmahdir.
0,2...2,0 -y  |Akim 1=0,1A
9907 MOTOR NOM [Nominal motor frekansini, yani, ¢ikis geriliminin motor E: 50,0 Hz
FREK nominal gerilimine esit oldugu frekansi tanimlar: U: 60,0 Hz
Alan zayiflama noktasi = Nom.frekans - Besleme gerilimi /
Motor nom.gerilim
10,0 ... 500,0 |[Sikhk 1=0,1Hz

Hz
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Kisa parametre goriiniumiinde parametreler

No. Ad/Deger

Aciklama

Def/FbEq

9908 MOTOR NOM [Nominal motor hizini tanimlar. Motor gli¢ plakasindaki Tipe goére
HIZ degere esit olmahdir. degisir
50 ... 18000 Hiz 1=1rpm
rem

9909 MOTOR NOM |[Nominal motor guctunu tanimlar. Motor gu¢ plakasindaki PN
GUC degere esit olmalidir.
0,2...3,0 - Glg 1=
PnkW 0,1 kW /

0,1 hp




Teknik veriler 35

7. Teknik veriler

Degerler
Tip
ACS310-
x=Enu"
1-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 6,1 2,3 2,4 4,0 0,37 0,5 RO
01x-04A7-2 11,4 4,5 4,7 7.9 0,75 1 R1
01x-06A7-2 16,1 6,5 6,7 1,4 1,1 1,5 R1
01x-07A5-2 16,8 7.2 75 12,6 1,5 2 R2
01x-09A8-2 21,0 9,4 9,8 16,5 2,2 3 R2
3-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A6-2 47 2,4 2,6 42 0,37 0,5 RO
03x-03A9-2 6,7 3,5 3,9 6,1 0,55 0,75 RO
03x-05A2-2 8,4 47 5,2 8,2 0,75 1 R1
03x-07A4-2 13,0 6,7 7,4 11,7 1,1 1,5 R1
03x-08A3-2 13,2 75 8,3 13,1 1,5 2 R1
03x-10A8-2 15,7 9,8 10,8 17,2 2,2 3 R2
03x-14A6-2 23,9 13,3 14,6 23,3 3 3 R2
03x-19A4-2 | 27,3 17,6 19,4 30,8 4 5 R2
03x-26A8-2 45 24,4 26,8 427 55 75 R3
03x-34A1-2 55 31,0 34,1 54,3 75 10 R4
03x-50A8-2 76 46,2 50,8 80,9 11,0 15 R4
3-faz Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A3-4 2,4 1,2 1,3 2,1 0,37 0,5 RO
03x-02A1-4 4,0 1,9 2,1 3,3 0,55 0,75 RO
03x-02A6-4 45 2,4 2,6 42 0,75 1 R1
03x-03A6-4 6,6 3,3 3,6 5,8 1,1 1,5 R1
03x-04A5-4 7,6 4,1 4,5 7.2 1,5 2 R1
03x-06A2-4 10,6 5,6 6,2 9,8 2,2 3 R1
03x-08A0-4 12,8 7.3 8,0 12,8 3 3 R1
03x-09A7-4 15,0 8,8 9,7 15,4 4 5 R1
03x-13A8-4 20,7 12,5 13,8 21,9 55 75 R3
03x-17A2-4 243 15,6 17,2 27,3 75 10 R3
03x-25A4-4 34,0 23,1 25,4 40,4 11 15 R3
03x-34A1-4 57 31 34,1 54,3 15 20 R4
03x-41A8-4 67 38 41,8 66,5 18,5 25 R4
03x-48A4-4 74 44 48 4 77,0 22,0 30 R4
) E = EMC filtresi bagli, (metal EMC filtresi vidasi takili), 00578903.xls D

U = EMC filtresi bagl degil (plastik EMC filtresi vidasi takili), ABD
parametreleri.
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Tanimlar

Iin +40 °C ortam sicakliginda surekli rms giris degeri (kablolarin ve sigortalarin
boyutlandiriimasi igin)

I \p +50 °C maksimum ortam sicakhginda sirekli ¢ikig akimi. Her on dakikada bir
dakika %10 asir yuklenme.

Ihy +40 °C ortam sicakhginda maksimum surekli ¢ikis akimi. Asiri yiklenme yok,
50 °C'ye kadar her ek 1 °C i¢in %1 deger kaybi.

Imax maksimum anlik ¢ikis akimi. Baglatma sirasinda on dakikada bir iki saniye ya da
surtcu sicakhgi izin verdigi strece.

Py tipik motor gucu. Kilowatt gi¢ nominal degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin gogunda
geger:igir. Kilowatt gii¢ nominal degerleri NEMA 4 kutuplu motorlarin gogunda
gecerlidir.

RO...R4 ACS310, RO...R4 kasa tiplerinde Uretilmektedir. Sadece belirli kasa tiplerini
ilgilendiren bazi talimatlar ve diger bilgiler s6z konusu kasa tipinin isaretiyle
(RO...R4) isaretlenmistir.

Boyutlandirma

Surdcu boyutlandirmasi, nominal motor akimi ve gucune baghdir. Tabloda belirtilen
nominal motor gucune ulagmak i¢in, surtcunun nominal akimi nominal motor
akimindan yuksek veya ona esit olmasi gerekir. Ayrica surdcunun nominal gucu,
karsilastirilan nominal motor gucune esit veya daha yuksek olmalidir. Gug nominal
degerleri, bir gerilim araliginda degisik besleme gerilimi seviyeleri i¢cin aynidir.

Not 1: izin verilen maksimum motor guicti 1.5 - Py ile sinirlandiriimigtir. EGer limitin
uzerine gikilirsa, motor ve akim otomatik olarak sinirlandirilacaktir. Fonksiyon
surucunun giris koprusunu asirl yuklemeye karsi korur.

Not 2: Degerler I,y icin 40 °C (104 °F) ve I p igin 50 °C (122 °F) ortam sicakligi i¢in
gegcerlidir.

Cok motorlu sistemlerde, surtcunin ¢ikis akimi, tim motorlarin giris akimlarinin
Olculen toplamina esit veya bundan buyuk olmalidir.
Deger kaybi

Deger kaybi hakkinda bilgi igin bkz. Teknik veriler bolumu, Deger kaybi baslig,
ACS310 Kullanim Kilavuzu (3AUA0000044201 [ingilizce]).
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Gug kablosu boyutlari ve sigortalar

Not: Bu tabloya gore giris gug¢ kablosu secildiginde buyuk sigortalar
kullaniimamalidir.

Tip Sigortalar Kablolardaki bakir iletkeni boyutu
ACS310- gG UL Sinif T Besleme Motor PE
(600 V) (U1, V1, W1) (U2, V2, W2)
x=E/U A A mm?2  AWG mm? AWG mm? AWG
1-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14
01x-04A7-2 16 20 2,5 14 0,75 18 2,5 14
01x-06A7-2 16/20") 25 2,5 10 1,5 14 2,5 10
01x-07A5-2 | 20/25") 30 2,5 10 1,5 14 2,5 10
01x-09A8-2 | 25/35") 35 6 10 2,5 12 6 10
3-faz Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A6-2 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-03A9-2 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-05A2-2 10 15 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-07A4-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-08A3-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-10A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12
03x-14A6-2 25 30 6,0 10 6 10 6,0 10
03x-19A4-2 25 35 6,0 10 6 10 6,0 10
03x-26A8-2 63 60 10,0 8 10 8 10,0 8
03x-34A1-2 80 80 16,0 6 16 6 16,0 6
03x-50A8-2 100 100 25,0 2 25 2 16,0 4
3-faz Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A3-4 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-02A1-4 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-02A6-4 10 10 2,5 14 1,5 14 2,5 14
03x-03A6-4 10 10 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-04A5-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-06A2-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-08A0-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12
03x-09A7-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12
03x-13A8-4 25 30 6,0 10 6 10 6,0 10
03x-17A2-4 35 35 6,0 8 6 8 6,0 8
03x-25A4-4 50 50 10,0 8 10 8 10,0 8
03x-34A1-4 80 80 16,0 6 16 6 16,0 6
03x-41A8-4 100 100 25,0 4 16 4 16,0 4
03x-48A4-4 100 100 25,0 4 25 4 16,0 4
1) Eger %50 asiri yik kapasitesi gerekiyorsa daha biiyiik olan 00578903.xls D

sigortayi kullanin.
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UL kontrol listesi
Surucuye eklenmis olan UL igareti, UL gereksinimlerini karsiladigini belirtir.

Elektrik kurulumu hakkinda bu kilavuzda verilen bagliklara ya da asagida tanimlanan
sekilde ACS310 Kullanim Kilavuzu'na (3AUA0000044201 [ingilizce]) bagvurun.

Giris gucu baglantisi — Bkz. ACS310 Kullanim Kilavuzu Teknik veriler bolumu,
Elektrik sebekesi bzellikleri kismi.

Cihazin sékulmesi (kesme araglari) — Bkz. ACS310 Kullanim Kilavuzu, Elektrik
kurulumunun planlanmasi bolumu, Besleme kesme cihazinin segilmesi (kesme
araglari) kKismi.

Ortam kosullari — Suruculer, isitmali ve kontrolli kapali mekanlarda kullanim igin
tasarlanmigtir. Belirli sinirlar igin bkz. ACS310 Kullanim Kilavuzu, Teknik veriler
boluma, Ortam kosullari kKismi.

Giris kablosu sigortalari — ABD'de kurulum igin, dal devresi korumasi, Ulusal
Elektrik Yasasi (NEC) ve tum yurarlUkteki yerel yasalarla uygun olarak saglanmalidir.
Bu gereksinimin karsilanmasi igin Gli¢ kablosu boyutlari ve sigortalar bolumu, 37.
sayfada verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Kanada'da gerceklestirilecek kurulumlar i¢in dal devresi korumasi Kanada Elektrik
Yasalarina ve yururlukteki tum yerel yasalara uygun olarak saglanmalidir. Bu
gereksinimin karsilanmasi igin Gli¢ kablosu boyutlari ve sigortalar bolumu, 37.
sayfada verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Gug¢ kablosu segimi — Bkz ACS310 Kullanim Kilavuzu, Elektrik kurulumunun
planlanmasi bolumu, Gli¢ kablolarinin segilmesi kKismi.

Gug¢ kablosu baglantilari — Baglanti semasi ve sikma momentleri igin, bkz. bolum
Gli¢ kablolarinin baglanmasi sayfa 14.

Asin yuk korumasi — Surtcd, Ulusal Elektrik Yasasina (US) uygun olarak asiri yik
korumasi saglamaktadir.
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Sirket kurulus beyani

AL IDED
FRipEp

Declaration of Incorporation
(According to Machinery Directive 2006/42/EC)

Manufacturer: ABB Oy
Address: P.O Box 184, FIN-00381 Helsinki, Finland. Street address: Hiomotie 13,

herewith declare under our sole responsibility that the frequency converters with type markings:
ACS310-...

are intended to be incorporated into machinery or to be assembled with other machinery to constitute
machinery covered by Machinery Directive 2006/42/EC and relevant essential health and safety
requirements of the Directive and its Annex | have been complied with.

The technical documentation is compiled in accordance with part B of Annex VII, the assembly
instructions are prepared according Annex VI and the following harmonised European standard has
been applied:

EN 60204-1:2006 + A1:2009

Safety of machinery - Electrical equipment of machines- Part 1: general requirements
and that the following technical standard have been used:
EN 60529 (1991 + corrigendum May 1993 + amendment A1:2000)

Degrees of protection provided by enclosures (IP codes)
The person authorized to compile the technical documentation:

Name: Jukka Pari
Address: P.O Box 184, FIN-00381 Helsinki

The products referred in this Declaration of Incorporation are in conformity with Low voltage directive
2006/95/EC and EMC directive 2004/108/EC. The Declaration of Conformity according to these
directives is available from the manufacturer.

ABB Oy furthermore declares that it is not allowed to put the equipment into service until the machinery
into which it is to be incorporated or of which it is to be a component has been found and declared to
be in conformity with the provisions of the Directive 2006/42/EC and with national implementing
legislation, i.e. as a whole, including the equipment referred to in this Declaration.

ABB Oy gives an undertaking to the national authorities to transmit, in response to a reasoned request
by the national authorities, relevant information on the partly completed machinery. The method of
transmission can be either electrical or paper format and it shall be agreed with the national authority
when the information is asked. This transmission of information shall be without prejudice to the
intellectual property rights of the manufacturer.

Helsinki, 29.12.2009

e (-

u Virolainen

Vice President
ABB Oy, BAU Drives
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tirlt sorunuzu, sdz konusu Unitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte yerel ABB temsilcinize yoneltin. ABB satig, destek ve servis noktalarinin
listesine www.abb.com/drives adresindeki Sales, Support and Service Network
(Satig, Destek ve Servis agi) baglantisindan ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi
ABB Urun egitimi hakkinda bilgi almak i¢cin www.abb.com/drives adresine gidin ve
Training courses (Egitim programlari) baglantisini segin.

ABB Surucu kilavuzlar hakkinda geri bildirimde bulunulmasi

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine
gidin ve Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge
Katiphanesi — Kilavuz geri bildirim formu (LV AC sUrlculeri)) segenegdini segin.

Internet'teki Belge Kutuphanesi

Kilavuzlari ve diger Grun belgelerini PDF formatinda Internet'te bulabilirsiniz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library (Belge Kitiphanesi)
secenegini secin. Kutuphaneyi tarayabilir veya arama alanina bir belge kodu gibi
secim kriterleri girebilirsiniz.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Bizimle iletisim kurun

ABB Elektrik San. A.S.

Otomasyon Urinleri

Organize Sanayi Bolgesi

2. Cad. No: 16 Yukari Dudullu

81260 Umraniye - ISTANBUL

Tel (216) 528 22 00

Faks (216) 365 29 45

Internet www.abb.com/motors&adrives
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